
Porodní kotce s dočasnou fixací
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CHARAKTERISTIKA PODNIKU

rodinný podnik

rostlinná a živočišná výroba

kompostárna

od 2019 Demonstrační farma MZe

zakládajicí člen SIUZ



ŽIVOČIŠNÁ VÝROBA

• chov prasat s roční produkcí 
6000 ks selat

• Mateřská linie Topigs Norsvin 
TN70

• Otcovská linie Topigs TN Select

• kejdové ustájení

• automatický systém krmení a 
řízení celé stáje Big Dutchmann



P

2020 - 2022 – Projektová příprava – hledání informací



2022 - Výstavba nové porodny a 1000UM předvýkrm



Atypické použití dvou typů střešních konstrukcí



Probíhající montáž technologie pod otevřeným nebem





Kompletní dodávka technologie od Big Dutchmann –
suché krmení DryExact



7 měsíců od kopnutí do země naskladněno novými prasničkami -
repopulace



Nové zázemí s 
hygienickou 
smyčkou



Aktivní porodní kotce Actiwell – 6,5m2



Aktivní porodní kotce Actiwell – 6,5m2



2023 květen – první porody a zkouška otvíracích kotců







V rámci výzkumného projektu s Mendelovou univerzitou
porod bez fixace



Využití precizního zemědělství v živočišné výrobě
krmné stanice s čtečkou čipů
fázové krmení na vyžádání 
detektor říje
senzor aktivity zvířat
vážící a sortovací smyčky





Faremní management 
práce s daty



Detektor říje



2024 – nový projekt
Stavba výkrmu - 1000 UM
s vážící a sortovací stanicí



Zdroj: Big Dutchmann

Dynamická skupina pro  
250 – 400 prasat





Nová výzva! Variabilní hnojení organické hmoty pomocí NIRS senzoru



Prostor na Vaše dotazy



Ondřej Doležal

Instagram Youtube Facebook

Děkuji za pozornost a těším se na další setkání

Sledujte nás a diskutujte s námi:
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